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Resumen: Se presentan la aplicacion de modelos dinamicos de friccion para resolver problemas de
vibracion en edificios, interaccion llanta-pavimento, manejo de aerogeneradores y control de robots
manipuladores. En todos los casos existe incertidumbre en los modelos de los parametros por lo
gue se proponen solucione simultadneas a problemas de estimacién y/o control.
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Linea de investigacion: modelado, control y estimacién de sistemas dindmicos no lineales. El
trabajo aplica técnicas avanzadas de control automatico a una gama amplia de sistemas fisicos. En
particular: modelado, estimacion y control de fendmenos de friccion en sistemas dinamicos en
aplicaciones para el atenuar vibraciones en edificios a través de amortiguadores magneto-
reolégicos, trafico vehicular, control de robots manipuladores, friccion llanta-pavimento vy
aerogeneradores. Enfoques principalmente utilizados por él: modelos dinamicos de friccion (para
describir los fendmenos que ocurren), herramientas del control basado en pasividad, las
desigualdades matriciales lineales, y técnicas de observacion adaptable.




