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Guillermo Fernandez Anaya. Synchronization of nonlinear fractional order systems. Applied
Mathematics and Computation, (2011) 218:3338-3347.

Shuai Jing, Jorge A. Leodn. Semilinear backward doubly stochastic differential equations and SPDEs
driven by fractional Brownian motion with Hurst parameter in (0,1/2). Bull. Sci. Math., (2011) 135:
896-935.

Johanna Garzdén, Luis G. Gorostiza, Jorge A. Ledn. Approximation of fractional stochastic
differential equations by means of transport processes. Communications on Sochastic Analysis, (2011)
5(3): 433-456.

Juan Luis Mata-Machuca, Rafael Martinez-Guerra and Ricardo Aguilar-L 6pez. Chaotic systems
synchronization via high order observer design. Journal of Applied Research and Technology (JART),
pp. 57-68, 2011.



17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

Juan Luis Mata-Machuca, Rafael Martinez-Guerra and Ricardo Aguilar-Lépez. Differential
algebraic estimator for the monitoring of a class of partially known bioreactor. Revista Mexicana de
Ingenieria Quimica (RMIQ), Vol. 10, No. 2, pp. 313-320, 2011.

Aguilar, C, Martinez J. Soria A. & Rubio J. On the Stabilization of the Inverted-Cart Pendulum
Using the Saturation Function Approach. Mathematical Problems in Engineering. Vol. 2011, N° 2011.
DOI: 10.1155/2011/856015. 14p. 2011.

Mondié, S., Ochoa G., Ochoa B. Instability conditions for linear time delay systems: a Lyapunov
matrix function approach, International Journal of Control. (2011) 84(10): 1601-1611.

Fridman, E, Mondié S, Saldivar, B. Bounds on the response of a drilling pipe model, IMA Journal of
Mathematical Control and Information. (2011) 27(4): 513-526.

Villafuerte, R., Mondié, S, Poznyak, A. Practical Stability of Time-Delay Systems: LMI’s Approach,
Europeen Journal of Control. (2011) 17(2):, 127-138.

J. Davila and A. Poznyak. Siding mode parameter adjustment for perturbed linear systems with
actuators via ellipsoid method. International Journal of Robust and Nonlinear Control, 21, pp. 473-487,
2011.

A.E. Polyakov and A. S. Poznyak. Method of Lyapunov Functions for Systems with Higher-order
Sliding Modes. Automation and Remote Control, 2011, Vol. 72, No. 5, pp. 944-963.

H.Alazki and A.Poznyak. Robust Stochastic Tracking for Discrete-Time Models: Designing of
Ellipsoid where RandomTrajectories Converge with Probability One, International Journal of Systems
Science, April, 201).

A.Garcia, A. Luviano-Juarez, |. Chairez, A.Poznyak and T.Poznyak. Projectional Neural Network
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the “Italian Version” of the Second Order Sliding Mode Controllers. pp. 5866-5871.

Alex Poznyak. The Method of Characteristics for the Lyapunov Function Design in the Finite-Time
Stability Analysis of Sliding Mode Controlled Systems with Uncertainties. pp. 768-773.

Manuel Mera, Alex Poznyak and Vadim Azhmyakov. On the Robust Control Design for a Class of
Continuous-Time Dynamical Systems with a Sample-Data Output. pp. 5819-5824.

Fuentes, Rita Q, Chairez, Isaac, Poznyak, Alexander and Poznyak, Tatyana. Parameter Systems
Neural Identification of 3D Distributed Systems. pp. 14988-14993.

|.Salgado, |. Chairez, J. Moreno, L. Fridman and A. Poznyak. Generalized Super-Twisting Observer
for Nonlinear Systems. pp. 14353-14358.



8th International Conference on Electrical Engineering, Computing Science and Automatic Control, CCE
2011, October, 26-28, 2011, Merida, Yucatan, Mexico, |[EEE Catalog Number: CFP11827-CDR, 1SBN:
978-1-4577-1012-4 (2011):

15.

16.

17.

18.
19.

20.

21.

22.

23.

24.
25.

26.

27.

28.

29.

R. Juarez, A. Poznyak and V. Azhmyakov. On application of attractive ellipsoid method to dynamic
processes governed by implicit differential equations. pp. 332-337.
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1214.11127, A statistical relation of roots of a polynomial in different local fields, Math. Comput. 78,
No. 265, 523-536 (2009).

DE057347362 Kitaoka, Yoshiyuki (10 de febrero de 2011) (1217.11029) Resefia del Articulo: Zbl
1217.11029, A statistical relation of roots of a polynomial in diffeerent local fields. II, Aoki, Takashi
(ed.) et al., Number theory. Dreaming in dreams. Proceedings of the 5th China-Japan seminar, Higashi-
Osaka, Japan, August 27-31, 2008. Hackensack, NJ: World Scientic (ISBN 978-981-4289-84-9/hbk;
978-981-4289-92-4/ebook). Series on Number Theory and Its Applications 6, 106-126 (2010).
E05723842X Ballet, S.; Ritzenthaler, C.; Rolland, R. (10 de febrero de 2011) (1211.11129) Resena del
Articulo: Zbl 1211.11129, On the existence of dimension zero divisors in algebraic function fields
defined over F_q, Acta Arith. 143, No. 4, 377-392 (2010).

DEO052573146 Maldonado-Ramirez, Myriam Rosalia; Rzedowski-Calder6n, Martha (18 de abril de
2011) (1211.11130) Resefia del Articulo:Zbl 1211.11130, Cyclic p-extensions of function fields with
null Hasse-Witt map, Int. Math. Forum 2, No. 49-52, 2463-2480 (2007).

DE053635978 Rzedowski-Calderon, Martha; Villa-Salvador, Gabriel (3 de mayo de 2011) (Zbl
1211.11131) Reseiia del Articulo: Zbl 1211.11131, Function field extensions with null Hasse-Witt map,
Int. Math. J. 2, No. 4, 361-371 (2002).

DEO058384360 Burns, David; Venjakob, Otmar (6 de abril de 2011) (1213.11134) Resefia del Articulo:
Zbl 1213.11134, On descent theory and main conjectures in non-commutative. Iwasawa theory, J. Inst.
Math. Jussieu 10, No. 1, 59-118 (2011).

DE052325658 Bondarko, M.V. (29 de abril de 2011) (1214.12005) Resefia del Articulo: Zbl
1214.12005, Leopoldt’s problem for abelian totally ramified extensions of complete discrete valuation
fields, St. Petersbg. Math. J. 18, No. 5, 757-778 (2007); translation from Algebra Anal. 18, No. 5, 99-
129 (2006).

DEO056565536 Groza, Ghiocel, Popescu, Nicolae; Zaharescu, Alexandru (2 de mayo de 2011)
(1214.11129) Resefia del Articulo: Zbl 1214.11129, All non-Archimedean norms on K[X 1,..., X r],
Glasg. Math. J. 52, No. 1, 1-18 (2010).

DEO055512387 Wei, Dasheng; Xu, Fei (14 de junio de 2011) (1220.11144) Resena del Articulo: Zbl
1220.11144, Tower of the maximal abelian extensions of local fields and its application, Manuscr. Math.
129, No. 1, 1-28 (2009).

DEO058845655 Agboola, A. (14 de junio de 2011) (pre05884565) Resefia del Articulo: Zbl pre05884565,
On Rubin's variant of the p-adic Birch and Swinnerton-Dyer conjecture. 11}, Math. Ann. 349, No. 4, 807-
837 (2011).

DE059045128 Yoshihara, Hisao (5 de julio de 2011) (pre05904512) Resefia del Articulo: Zbl
pre05904512, A relation between Galois automorphism and curve singularity, JP J. Algebra Number
Theory Appl. 20, No. 2, 213-223 (2011).



15.

16.

17.

18.

19.

20.

DE058318614 Abrashkin, Victor (7 de julio de 2011) (pre05831861) Resefia del Articulo: Zbl
pre05831861, Modified proof of a local analogue of the Grotbendieck conjecture, J. Theor. Nombres
Bordx. 22, No. 1, 1-50 (2010).

DE053039740 Nomura, Akito (18 de agosto de 2011) (1222.12008) Resefia del Articulo: Zbl
1222.12008, Notes on the minimal number of ramified primes in some l-extensions of Q, Arch. Math.
90, No. 6, 501-510 (2008).

DEO055513482 Burns, David (31 agosto de 2011) (pre05551348) Reseiia del Articulo: Zbl pre05551348,
Algebraic p-adic L-functions in non-commutative Iwasawa theory, Publ. Res. Inst. Math. Sci. 45, No. 1,
75-87 (2009).

DE058969474 Ballet, Stéphane; le Brigand, Dominique; Rolland, Robert (31 de agosto de 2011)
(pre05896947) Resena del Articulo: Zbl pre05896947, On an application of the definition field descent
of a tower of function fields, Rodier, Francois (ed.) et al., Arithmetics, geometry and coding theory
(AGCT 2005). Papers of the conference held at CIRM, Marseilles, France, September 26-30, 2005.
Paris: Société Mathématique de France (ISBN 978-2-85629-279-2/pbk). Séminaires et Congrées 21,
187-203 (2009).

DEO056151459 Shiomi, Daisuke (12 de octubre de 2011) (pre05615145) Resefia del Articulo: Zbl
pre05615145, A determinant formula for congruence zeta functions of maximal real cyclotomic function
fields, Acta Arith. 138, No. 3, 259-268 (2009).

DEO056151459 Avendafio, Martin; Ibrahim Ashraf (21 de octubre de 2011) (pre05615145) Resena del
Articulo: Zbl pre05615145, Ultrametric root counting, Houston J. Math. 36, No. 4, 1011-1022 (2010).

g) Resimenesde participacion en congresos nacionales e inter nacionales.

M. Rzedowski. La vida de Evariste Galois. IX Coloquio Nacional de Codigos, Criptografia y Areas
Relacionadas Fecha: Septiembre de 2011 Lugar: Casa de la Primera Imprenta de América Latina,
Centro Historico México, D.F.
M. Rzedowski. La vida de Evariste Galois. XLIVCongreso de la Sociedad Matematica Mexicana
Fecha: Octubre de 2011 Lugar: San Luis Potosi, SLP.
M. Rzedowski (coautora). El elegido por los dioses XLIVCongreso de la Sociedad Matematica
Mexicana. Fecha: Octubre de 2011 Lugar: San Luis Potosi, SLP.
M. Rzedowski (coautora). Extensiones de Artin-Schreier y extensiones de Kummer sobre campos de
funciones racionales XLIVCongreso de la Sociedad Matematica Mexicana Fecha: Octubre de 2011.
Lugar: San Luis Potosi, SLP.
M. Rzedowski (coautora).La funcion zeta de Dedekind en campos cuadraticos XLIV Congreso de la
Sociedad Matematica Mexicana Fecha: Octubre de 2011 Lugar: San Luis Potosi, SLP.
M. Rzedowski.Ecuaciones Polinomiales. XLIVCongreso de la Sociedad Matematica Mexicana. Fecha:
Octubre de 2011, Lugar: San Luis Potosi, SLP.

4th Congress of the International Society for Apllied Phycology, Halifax Canada, June 19-24.
A. R. Dominguez-Bocanegra, D. Hernandez-Villagran, E RiosLeal and J.A. Torres-Mufioz.
Biosorption of lead bylive biomass of Spirulina maxima (Arthrospira).
A. R. Dominguez-Bocanegra, D. Hernandez-Villagran, E Rios-Leal and J.A. Torres-Mufioz,
Kinetic and equilibrium studies of cadmium and nickel bisorption by Spirulina maxima (Arthrospira).
J.A. TorresMufoz, A. Rodriguez-Mata and A. R. Dominguez-Bocanegra. Nutrients non-linear PI
observation of a continuous culture of wastewater “Rio de los Remedios” by Spirulina maxima
(Arthrospira).




1.1.2 Articulos derevision en libros publicados por una casa editorial reconocida o revistas de
circulacion internacional.
Liliana Blanco Castafieda, Jorge A. Ledn. Algunos ejemplos de aplicaciones de la teoria de la

probabilidad. Aportaciones Mateméaticas, Comunicaciones, (2011) 44: 83-108.

1.1.3 Capitulosdeinvestigacion original en extenso en libros especializados publicados por una
casa editorial.

Baruch 1.S, Galvan-Guerra R., Hernandez S.M. Distributed Parameter Bioprocess Plant

Identification and I-Term Control Using Decentralized Fuzzy-Neural Multi-Models, In: Abdelhamid

Mellouk (Ed.), Advances in Reinforcement Learning, InTech, Wien, ISBN 978-953-307-369-9 (2011):

Chapter 23, 421-450.

Miguel, A. Trujano, Rubén, Garrido and Alberto, Soria. Stable visual PID control of redundant

planar parallel robots. Tamer Mansour (Ed): PID Control, Implementation and Tuning, Intech, 2011,

ISBN 978-953-307-166-4. Acceso abierto.Cap.2 pp. 27-50.

Rafael Martinez-Guerra, Juan L. Mata-Machuca, Ricardo Aguilar-L opez, and Andres Rodr iguez-

Bollain. Chapter 8 entitled. "Chaotic Synchronization and Its Applications in Secure Communications"

in the book: Applications of Chaos and Nonlinear Dynamics in Engineering —Vol. 1, Understanding

Complex Systems, Banerjee et al. (eds.), DOI 10.1007/978-3-642-21922-1 8, Springer-Verlag Berlin

Heidelberg, pp. 231-271, 2011.

M. Escudero, T. Poznyak, |I. Chairez, A. Garcia and A. Poznyak. GENERAL APPROACH FOR

THE ADAPTIVE LINEARIZATION OF UNCERTAIN NONLINEARSYSTEMS BASED ON

NUMERICAL APPROXIMATION. Chapter 8, In: Advances in Mathematics Research, Volume 15,

Editor: Albert R. Baswell, pp. 1-22, ISBN 978-1-61324-179-0c, 2011 Nova Science Publishers, Inc.

C. Vargas Jarillo, German Gonzalez Santos. “Un estudio sobre vibraciones en cuerdas elasticas”,

editorial: Sociedad Matematica Mexicana, 2011. p.p. 209-240.

1.1.4 Libros especializados que cubran €l trabajo del investigador, publicados por una casa
editorial reconocida.
Ricardo Aguilar-Lopez, Juan L. Mata-Machuca and Rafael Martinez-Guerra. BOOK:

"Observability and Observers for Nonlinear Dynamical Systems. Nonlinear Systems Analysis', LAP
Lambert Academic Publishing (August 18, 2011), Language: English, ISBN-10:3845431717,
ISBN13:978-3845431710, 124 pages, (http://www.amazon.com/Observability and Observers for
Nonlinear Dynamical Systems:Nonlinear Systems Analysis), 2011.

Boltyanski V.G. and Poznyak A.S. Robust Maximum Principle: Theory and Application, Birkhauser,
New York, 2011.

1.1.5 Edicion de libros especializados de investigacién o docencia (seleccion, coordinacion y
compilacion), publicados por una casa editorial reconocida.

Jose M. Gonzélez-BarriosM ., Jorge A. Ledn Véazquez, José Villa Morales. Modelos en Estadistica y
Probabilidad II. Aportaciones Matematicas, Comunicaciones 44, (2011), ISBN: 978-607-02-2633-5.
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5.2 PRODUCTOSDE DESARROLLO

5.2.6  Divulgacion Cientifica
¢) Articulosderevistas dedifusion cientifica y/o tecnolégicaz o resefia delibros
1. Gabrid Villa Salvador. Temas diversos sobre los nimeros primos, Memorias, Tercer Taller de Teoria
de Numeros del Centro-Sureste, UAM-Azcapotzalco, 2011, realizado en Abril de 2008 en la Facultad
de Matematicas de la Universidad Veracruzana, Xalapa de Enriquez. ISBN: 978-607-477-483-2

d) ResefiadeArticulos

1. Jorge A. Ledn. Resefia de: An alternative approach to Privault’s discrete-time chaotic calculus. J.
Math. Anal. Appl., (2011) 373 (2): 643-654pp, de Caishi Wang, Yanchun Lu, Huifang Chai. En:
Mathematical Reviews (2011) i. Nimero de resefia: 60118. Numero de control: MR2720711.

2. JorgeA. Ledn. Resefia de: On the Dirichlet semigroup for Ornstein-Uhlenbeck operators in subsets of
Hilbert spaces. J. Funct. Anal. (2010) 259 (10): 2642-2672pp, de Giuseppe Da Prato, Alessandra
Lunardi. En: Mathematical Reviews (2011) i. Numero de resefia: 60108. Numero de control:
MR2679021.

3. Jorge A. Ledn. Resefia de: Two-parameter stochastic calculus and Malliavin’s integration-by-parts
formula on Wiener space. Astérisque. (2009) 327: 93-114pp, de James R. Norris. En: Mathematical
Reviews (2011) f. Nimero de resefia: 60104. Nimero de control: MR2642354.

4. R. Martinez Guerra. Resefia de: Discrete-time recurrent high order neural networks for nonlinear
identification. Franklin Inst. 347 (2010), no. 7, Author: Alanis, Alma Y. et al, J. En: Mathematical
Reviews No de Control: MR2669302.

5. R. Martinez Guerra. Resefia de: Decentralized finite-time sliding mode estimators and their
applications in decentralized finite-time formation tracking, Systems Control Lett. 59 (2010), no. 9,
Author: Cao, Yongcan et al., En: Mathematical Reviews, No de Control: MR2761208.

6. R. Martinez Guerra. Resefia de: Hybrid adaptive observers for locally Lipschitz systems, Int. J. of
Adaptive Control and Signal Processing, 25, pp.33-47, 2011, Author: Alexey A. Bobtsov, Denis V.
Efimov and Anton Pyrkin,, En: Mathematical Reviews, No de Control: MR2790049.

7. R. Martinez Guerra. Resefia de: Uniformly Universal Inputs, Springer (2008), Author: Eduardo D.
Sontag and Yuan Wang En: Mathematical Reviews, No de Control: MR2758931.
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6. ESTUDIANTES GRADUADOS

6.1 MAESTRIA

1.

Eloy Echeverria Saldierna

Titulo de tesis: “Control neuronal centralizado con término integral para un proceso de digestion
anaerobica”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. leroham Solomon Barouh

Fecha de obtencién de grado: 02/15/11

Arturo Enrique Gil Garcia

Titulo de tesis. “Aplicacion del regulador LQ hibrido en problemas de control de sistemas
mecanicos”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Vadim Azhmyakov, Dr. Rubén Alejandro Garrido Moctezuma

Fecha de obtencion de grado: 05/13/11

Nohemi Alvarez Jar quin

Titulo de tesis: “Estabilidad interna de sistemas conmutados controlados por técnicas de control
implicito”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Moisés Bonilla Estrada

Fecha de obtencion de grado: 05/20/11

Jesis Arturo Monroy Anieva

Titulo detesis: “Auto-localizacion de un mini-submarino utilizando un sonar”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Jorge Antonio Torres Mufioz

Fecha de obtencion de grado: 08/22/11

Dulce Maria Guadalupe Corona Fortunio

Titulo detesis: “Sincronizacion de sistemas caodticos de Liouville mediante observadores”
Especialidad: Control Automatico

Director detess: Dr. Rafael Martinez Guerra

Fecha de obtencion de grado: 08/26/11

Hipdlito Aguilar Sierra

Titulo detesis. “Monitoreo de fallas mediante observadores”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Rafael Martinez Guerra

Fecha de obtencion de grado: 08/26/11

Debbie Crystal Hernandez Zarate

Titulo de tesis: “Control PD con compensacion por redes neuronales y modos deslizantes de
Segundo orden en serie”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Wen Yu Liu

Fecha de obtencion de grado: 10/26/11

Jorge Said Cervantes Rojas
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10.

11.

Titulo de tesis: “Juegos diferenciales de Stackeberg incentivos con perturbaciones enfoque de la

elipsoide atractiva”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Alexander Pozniak Gorbatch
Fecha de obtencion de grado: 11/07/11

Oleg Alexandro Cravioto Garcia

Titulo de tesis: “Orientacion de misiles como un juego atractivo diferencial en un enfoque

elipsoidal”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Alexander Ponziak Gorbatch, Dr. Jorge Issac Chairez Oria
Fecha de aobtencién de grado: 11/07/11

Héctor Jonatan Hernadndez Marin

Titulo detesis: “Método de inversion por la derecha aplicado a un helicoptero”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Moisés Bonilla Estrada

Fecha de obtencion degrado: 11/10/11

Abraham Efraim Rodriguez Mata

Titulo detesis: “Observadores no lineales para un cultivo de microorganismos”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Jorge Antonio Torres Mufioz

Fecha de aobtencién de grado: 12/09/11

6.2 DOCTORADO

l.

Victor Manuel Bautista Ancona

Titulo detesis: “La hipdtesis de Riemann para la funcion zeta en caracteristica p”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Gabriel Daniel Villa Salvador, Dr. Javier Arturo Diaz Vargas
Fecha de obtencion degrado: 01/18/11

LuisOmar Moreno Ahedo

Titulo detesis: “Célculo de las lenguas de Arnold”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Joaquin Collado Moctezuma
Fecha de obtencion de grado: 02/18/11

Rosalba Galvan Guerra

Titulo detesis: “Control 6ptimo lineal cuadratico de sistemas hibridos: teoria y aplicaciones”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Vadim Azhmyakov

Fecha de obtencion de grado: 02/02/11

Israel Alvarez Villalobos

Titulo detesis: “Teoria de juegos aplicada al problema de control de trafico”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Alexander Pozniak Gorbatch

Fecha de obtencion de grado: 03/11/11

Hugo M éndez Delgadillo

Titulo de tesis. “Retroalimentacion singularmente perturbada para subespacios casi
controlabilidad”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Moisés Bonilla Estrada
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10.

Fecha de obtencién de grado: 06/10/11

Erik Leal Enriquez

Titulo detesis: “Control suboptimo para el clima dentro de un invernadero: cultivo de la lechuga”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Moisés Bonilla Estrada

Fecha de obtencion de grado: 06/17/11

Israel Cruz Vega

Titulo de tesis: “Modelacion y control con la técnica Kernel y modelos difusos para sistemas no
lineales”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Wen Yu Liu

Fecha de obtencion de grado: 06/24/11

Edgar Alberto Canul Garcia

Titulo de tesis: “Control de robots manipuladores en el espacio tarea empleando un lazo interno
proporcional derivativo”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Rubén Alejandro Garrido Moctezuma

Fecha de obtencion de grado: 07/22/11

Hussain Alazki

Titulo de tesis: “Control robusto estocastico con restricciones de modelos en tiempo discreto:
Aplicacion método de elipsoide atractiva”

Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Alexander Pozniak Gorbatch

Fecha de obtencion de grado: 08/11/11

Ernesto Flores Garcia

Titulo detesis: “Aplicacion de los observadores integrals al control de sistemas electromecéanicos”
Especialidad: Control Automatico

Director detesis: Dr. Rubén Alejandro Garrido Moctezuma

Fecha de obtencién de grado: 08/19/11

6.3 ESTUDIANTES EXTERNOS

Doctorado

Jose LuisRullan Lara

Institucion de procedencia: Université de Technologie de Compiegne

Titulo de la tesis: Conception e implantation embarquée d un systéme de localisation en utilisant les
signaux de radio pour la stabilisation d'un minidrone.

Especialidad: Tecnologia de la informacion y sistemas

Directores de tesis: Rogelio Lozano y Sergio Salazar

Fecha de obtencion del grado: 12/12/2011

DISTINCIONES

J. M. Ibarra Zannatha.

Member of the Editoral Board of the Springer Series on Touch and Haptic Systems.

R. Martinez-Guerra. Invitacion a Examenes, Examen de Doctorado de Jens Weist en la UNAM.
Revisor para las revistas internacionales en el 2011:

EUROPEAN JOURNAL OF CONTROL
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CONTROL ENGINEERING PRACTICE

IEEE TRANSACTIONS ON CIRCUITS AND SYSTEMS 1

IEEE TRANSACTIONS ON CIRCUITS AND SYSTEMS II

COMMUNICATIONS IN NONLINEAR SCIENCE AND NUMERICAL SIMULATION
JOURNAL OF APPLIED RESEARCH AND TECHNOLOGY

COMPUTERS AND MATHEMATICS WITH APPLICATIONS

JOURNAL OF THE FRANKLIN INSTITUTE

MATHEMATICAL REVIEWS

INTERNATIONAL JOURNAL OF SYSTEMS SCIENCE

REVISTA IBEROAMERICANA DE AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL

ANNUAL REVIEW OF CHAOS THEORY, BIFURCATIONS AND DYNAMICAL SYSTEMS

8™ IFAC SYMPOSIOUM, FAULT DETECTION, SUPERVISION AND SAFETY OF
TECHNICAL PROCESS (SAFEPROCESS)

MEDITERRANEAN CONFERENCE ON CONTROL AND AUTOMATION

NOVA PUBLICATIONS (Book: Nonlinear Estimation and Applications to Industrial Systems
Control) ASOCIACION MEXICANA DE CONTROL AUTOMATICO

Jorge A. Torres Mufioz.

Director Adjunto de la UMI-LAFMIA 3175 CNRS del Cinvestav, desde el 28 de marzo de 2008
por un period de cuatro afios.

2. PARTICI PACION EN COMITES DE EVALUACION, COMITES TECNICOS Y
COMITESEDITORIALESDE REVISTAS.

Vadim Azhmyakov

Journal of The Franklin Institute, Associate Editor.

Evaluador de programa de CONACYT “Formacion de Recursos Humanos de Alto Nivel en
Programas de Posgrado de Calidad en el Extranjero”.

Organizer of the Special Session: “New Trends in Analysis of Hybrid/Switched and
Discontinuous Systems for Industrial Applications”, the IECON 2011- 37" Annual Conference on
IEEE Industrial Electronics Society.

Jorge Alberto Ledn Vazquez

Comité editorial de Aportaciones Matematicas de la Sociedad Matematica Mexicana.

Rafael Martinez Guerra

Evaluador de la COPEI 2010-2011.
Editor Asociado de MATHEMATICAL PROBLEMS IN ENGINEERING

Editor Asociado ANNUAL REVIEW OF CHAOS THEORY, BIFURCATIONS AND
DYNAMICAL SYSTEMS

Editor Asociado INTELLIGENT CONTROL & AUTOMATION

Sabine Mondié Cuzange

Comité editorial de "Annals of the University of Craiova. Series Automation, Computers,
Electronics and Mechatronics". Desde junio de 2010.

Martha Rzedowski Calder 6n

Miembro del Comité Editorial de Mixba’al, Revista Metropolitana de Matematicas de la
Universidad Auténoma Metropolitana
Iniciacion: marzo de 2011
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Gabriel Villa Salvador.
e Miembro del Comité Editorial y del Comité de Difusion de la Carta Informativa de la Sociedad
Matematica Mexicana, desde 1 de junio de 2006 hasta 30 de junio de 2011.
Petra Wiederhold Grauert.

e Miembro del “Steering Committee”, del Comité de Programa y Revisor para IWCIA 2011 —
International Workshop on Combinatorial Image Analysis (Madrid, Espafia, 2011).

e Revisor para CCE-2011 - 8th Int. Conference on Electrical Engineering, Computing Science and
Automatic Control (Merida, Yucatan, México, 2011).

e Revisor para The International Conference on Informatics, Electronics & Vision (May 2012,
Dhaka, Bangladesh).

Revisor/Evaluador de una propuesta de libro para editorial Springer, Junio 2011.

Revisor para revistas internacionales:

International Journal of Computer Mathematics (Taylor & Francis Group),
Computers and Mathematics with Applications,

Journal of Mathematical Imaging and Vision (Springer).

3. PROYECTOS FINANCIADOS POR AGENCIAS NACIONALES O INTERNACIONALES DE
APOYO A LA CIENCIA (CONACYT, COSNET, FUNDACION ROCKEFELLER, ETC.)

Proyecto: Identificacion y control h_infinito y en modos deslizantes en sistemas estocasticos con
observaciones incompletas y varios tipos de disturbios.

Clave: 129081

Vigencia:

Responsable: Dr. Mikhail Valentinovich Basin, Universidad Autonoma de Nuevo Leon, Area: Fisico-
Matematicas

Participantes:

Fuente de Financiamiento: SEP/CONACYT

Monto aprobado: $ 1,000,000.00

Proyecto: Métodos constructivos de optimizacion para sistemas hibridos
Clave: 167482

Vigencia:

Responsable:

Participantes:

Fuente de financiamiento: SEP/CONACYT

Monto aprobado: $ 275,000.00

Proyecto: Analisis y Control de Sistemas con Retardos por medio de Funcionales de Lyapunov Krasovskii
de Tipo Completo

Clave: 61076

Vigencia: 15/06/2007 al 13/09/2011.

Responsable: Dra. Sabine Mondié Cuzange

Participantes: Dr. Vladimir Kharitonov, Dr. Omar Santos, Dr. Gilberto Ochoa, Dr. Raul Villafuerte Segura
Fuente de Financiamiento: CONACYT

M onto aprobado: $ 310,000.00

Proyecto: Metodologia Estocastica.

Clave: 98998.

Vigencia: 15/02/10-14/02/13.

Responsable: Dr. Luis Gabriel Gorostiza Ortega (Matematicas).
Participantes: Jorge Alberto Leon Vazquez.
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Agencia de Financiamiento: Conacyt.

OPENSURG (CLAVE: 509AC0372):

Nombre del Proyecto: Docencia e Investigacion en Robotica Médica utilizando recursos software de
codigo abierto.

Vigencia: Enero 2009 a Diciembre 2012.

Coordinador Internacional: Dr. José M. Sabater Navarro (U. Miguel Hernandez, Alicante, Espafia).
Responsable de la parte mexicana: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha (DCA-Cinvestav).

Instituciones Participantes: U. Politécnica de Madrid (Espafia), U. Escuela Colombiana de Ingenieria Julio
Garavito (Colombia), U. del Cauca (Colombia), U. Nacional de Tucuman (Argentina), U. Tecnoldgica de
Panama (Panama), U. Central Marta Abreu de las Villas (Cuba), Cinvestav (México).

Fuente de financiamiento: CYTED (Programa Iberoamericano de Ciencia y Tecnologia).

VISUAL SLAM (CLAVE PENDIENTE):

Nombre del Proyecto: Desarrollo de técnicas para SLAM Visual aplicadas a robots humanoides.
Vigencia: Septiembre 2007 a Agosto 2012.

Responsable de la parte espafiola: Dr. José Neira Parra (U. de Zaragoza, Alicante, Espaia).
Responsable de la parte mexicana: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha (DCA-Cinvestav).
Financiado por: CINVESTAV y U. de Zaragoza (Pasajes aéreos, viaticos), CONACYT (becas mixtas).

HUMANOIDES (CLAVE PENDIENTE):

Titulo del Proyecto: Desarrollo de herramientas de modelado (geométrico, cinematico y dinamico),
simulacién y control para robots humanoides.

Responsables de la parte espafiola: Dr. Alberto Jardon Huete (U. Carlos III de Madrid) y Dr. Manuel
Armada Garcia (Instituto de Automatica Industrial del CSIC).

Responsable de la parte mexicana: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha (DCA-Cinvestav).

Fuente de financiamiento: CINVESTAV, Conacyt, EMPRESA (poner nombre completo), UC3M, IAL

HUMANOIDES FUTBOLISTAS (CLAVE PENDIENTE):

Nombre del Proyecto: Desarrollo de robots humanoides autdbnomos para competir en la categoria Kid Size
de RoboCup (Proyecto conjunto Unam-Cinvestav).

Responsable del Proyecto: Dr. Jesus Savage (Unam).

Responsable por parte de Cinvestav: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha (DCA-Cinvestav).

Financiado por: Conacyt a través de la Red Mecatronica y Robotica.

Proyecto: CONACYT-SENER No: 146515 “Metodos y Tecnologias de Imteligencia Computacional y
Mineria de Datos para el Analisis de Soluciones y la toma de decisiones en Explotacion de Campos
Maduros”

Clave: 146515

Vigencia: Mayo-2011-Mayo 2013

Responsable: Dr. Alexander Pozniak

Agencia de financiamiento: Conacyt-SENER

Monto aprobado: $ 1°125,250.

Proyecto: Neuro control de procesos de remediacion del medio ambiente representados en ecuaciones
difereciales parciales: Aplicacion a procesos de tratamiento de suelo y aire contaminado.

Clave: 83593

Vigencia: Mayo-2008 a Mayo-2012

Responsable: Dr. Alexander Poznyak

Agencia de financiamiento: Conacyt

Proyecto: Laboratorio Franco-Mexicano de Informatica y Automatica Aplicadas UMI LAFMIA CNRS
Clave: C211-08

Vigencia: 31/12/2009 al 31/12/2009, prorroga al 31/08/2011

Responsable: Dr. Jorge A. Torres Mufioz (CINVESTAV)

Participantes: 7 Universidades en Francia, 16 Instituciones y Universidades en México.
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Agencia de Financiamiento: CONACYT-CNRS

Proyecto: Modelos Matematicos de Enfermedades Infecciosas de Contacto Directo y Vectorial
Vigencia: Enero 2010- enero 2013

Responsable: Dra. Lourdes Esteva

Participantes: Dr Gustavo Cruz, Dra Lourdes Esteva, Dr. Cristobal Vargas

Agencia de Financiamiento: PAPIIT-UNAM

Proyecto: Neural adaptive control for nonlinear multiple time scale dynamic systems
Clave: 50480Y

Vigencia: julio 2007-agosto 2011

Responsable: Dr. Wen Yu

Agencia de Financiamiento: CONACYT

M onto aprobado: $ 664,200.00

11. DIRECCION POSTAL Y ELECTRONICA

Jefatura del Departamento de Control Automatico

Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco
07360 México, DF, México

Tels: (55) 574737 36y (55) 5747 3795

Fax: (55) 57 473982y (55)57 473882
apoznyak@ctrl.cinvestav.mx

Coordinacion Académica del Departamento de Control Automatico
Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco
07360 México, DF, México

Tels: (55) 57 47 37 34 y (55) 57 47 37 96

Fax: (55) 57 4738 12

@ctrl.cinvestav.mx
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