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5. PRODUCTOS DE INVESTIGACIÓN Y DESARROLLO. 
 5.1 PUBLICACIONES DE LOS INVESTIGADORES 
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Control Law for Linear Time-Varying Delay MIMO Systems". International Journal of Robust and 
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9. Joaquin Collado and Hildeberto Jardon. Vibrational Stabilization by Reshaping Arnold Tongues: 
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for a Humanoid Robot: An application of Genetic Algorithms. Neurocomputing. 
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stochastic integral equations. Advances in Difference Equations 2016, 2016: 166,  20 pp. 
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Andrés Enriquez Cobo. Inverse models and robust parametric-step neuro-control of a Humanoid 
Robot pp. 2-12. 2016. Neurocomputing http://dx.doi.org/10/1016/j.neucom.2016.09.107. 
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effects dependency on the transcription factors binding mechanisms. Journal of Theoretical Biology, 
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Dynamic network modelling to understand flowering transition and floral patterning. Journal of  
Experimental  Botany 67 (9): 2565-2572. DOI: 10.1093/jxb/erw123. 
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(2016):  Adaptive output-feedback stabilisation of an uncertain second-order linear systems. 
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25. Christopher D. Cruz-Ancona, Rafael Martínez-Guerra, C Perez-Pinacho. Generalized Multi-
Synchronization: A leader-following consensus problem of Multi-Agent Systems , Neurocomputing, 
2016. 

26. W, Yu and Rafael Martínez-Guerra. Editorial Recent advances and applications in neural 
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27. Rafael Martínez-Guerra, Juan J. Montesinos-Garcia, Sergio M. Delfin-Prieto. Secure 
Communications via Synchronization of Liouvillian Chaotic Systems, Journal of the Franklin 
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35. L. Rodriguez, V. Kharitonov , S. Mondié.  Robust stability of dynamic predictor based control 
laws for input and state delay systems, Systems and Control Letters, (2016) Vol. 96(10):95-102.  
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AND ADDITIVE NOISES: THE ATTRACTIVE ELLIPSOID METHOD. JOURNAL OF 
INDUSTRIAL AND MANAGEMENT OPTIMIZATION. Volume 12, Number 1, January 2016, pp. 
169-186 (doi:10.3934/jimo.2016.12.169).  
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68. Jian Tang, Zhuo Liu, Jian Zhang, Zhiwei Wu, Tianyou Chai, Wen Yu. Kernel latent features 
adaptive extraction and selection method for multi-component non-stationary signal of ndustrial 
mechanical device, Nurocomputing, Vol.216, No.1, 296 - 309, 2016.  

69. Wen Yu, Erik Zamora. Novel Autonomous Navigation Algorithms in Dynamic and Unknown 
Environments, Cybernetics & Systems, Vol.47, No.7, 523 - 543, 2016. 
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   b) Publicados en extenso en otras revistas especializadas, con arbitraje. 
1. Rafael Stanley Núñez Cruz, Juan Manuel Ibarra Zannatha. Johnny: Caminado parametrizado y 
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24. Irandi Gutierrez and Joaquin Collado. Bouncing behavior in the Kapitsa Pendulum.  
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13th IFAC Workshop on Time Delay Systems, Istanbul, Turkey, 22 a 24 de Junio  (2016) 
34. Marco A. Gomez_ Alexey V. Egorov, S. Mondié, Obtention of the functional of complete type for 
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2. C. Cuvas, A. Ramírez, Luis, Juárez, S. Mondié. Scanning the space of parameters for stability 

regions of time delay systems: a Lyapunov matrix approach,:427-432. 
3. Antonio Concha, Rubén Garrido, Luis Alvarez-Icaza. Identificación de un edificio de cortante 

usando el método de variable instrumental: 486—492. 
4. Arturo Díaz P., Rubén Garrido. Sistema de control en cascada aplicado a seguidores solares de 

alta concentración: 361—366. 
5. Juan J. Montesinos-Garcia, Rafael Martínez-Guerra, Sergio M. Delfin-Prieto. Algoritmo de 

encriptamiento basado en sincronización de Sistemas Caoticos, pp.438 - 443 ,  2016. 
6. Ivan Trejo-Zuñiga, Fidel Melendez-Vazquez and Rafael Martínez-Guerra. Estimacion 

Simultanea de Fallas y Estados para Sistemas No Lineales Fraccionales, pp. 140-145 , 2016. 

Memorias del XVIII Congreso Mexicano de Robótica COMROB XVIII, Mazatlán, Sinaloa, 9 a 11 de 
Noviembre (2016). 
7. Kevin López, Rubén Garrido. Sintonización e implementación analógica de la ley de control 

integral retardada. 38-43. 
8. Maldonado Ramos, Jessica Jazmín, Alejandro Justo Malo Tamayo, Juan Manuel Ibarra 

Zannatha. Modelado, Simulación, Hardware e Implementación de Técnicas de Caminado en el 
Humanoide Robonova I.  9-11 (2016). 

9. P. Vera Bustamante, J.A., E., J.M. Ibarra Zannatha. Implementación de las habilidades de un 
portero en un humanoide. pp 3-8 

10. Santos Miguel Orozco Soto, R. S. Núñez Cruz, J. M. Ibarra Zannatha. Control ADRC para el 
caminado estable de humanoides basado en el PIL 2D. pp 23-30. 

11. P. Vera Bustamante, A. Arrearán, J.M. Ibarra Zannatha. Implementación de habilidades 
culinarias en un humanoide Nao. pp 260-265. 

12. Héctor Aarón Castillo, Marco Antonio Bonilla García, Mario Fuentes Reyes, J. M. Ibarra 
Zannatha. Odometría visual basada en Flujo Óptico para Drones multirrotor. pp 266-272. 

13. A.A. Ortiz Olvera, J.M. Ibarra Zannatha. Desarrollo de un Sistema Sensorial para estimación 
del ZMP y su utilización en el Control de un Humanoide. pp 302-308. 

 
 
   e) Cartas al editor o comentarios publicados en revistas de prestigio internacional. 
Marta Rzedowski. 
Reseñas para la American Mathematical Association: 

1. Reseña 3 410 252 Albu;2016-05-09  
2. Reseña 3 409 329 Roberts;2016-12-01 
3. Reseña 3 449 153 Collas, Maugeais;2016-06-09 
4. Reseña 3 426 582 Jang, Jeong, Li;2016-04-29 
5. Reseña 3 477 052 Kucharczyk;2016-08-31  

  
Gabriel Villa Salvador 
Mathematical Reviews (American Mathematical Society): 

6. 3383600 Greither, Cornelius; Popescu, Cristian D. (12 de junio de 2016) (MR3383600) 
Reseña del Artículo: MR3383600 Greither, Cornelius; Popescu, Cristian D., An equivariant main 
conjecture in Iwasawa theory and applications, J. Algebraic Geom. 24 2015), no. 4, 629-692 

7. 3433892  Delbourgo, Daniel; Chao, Qin (19 de marzo de 2016) (MR3433892) 
Reseña del Artículo: MR3433892 Delbourgo, Daniel; Chao, Qin, On l-invariants attached to 
cyclic cubic number fields, LMS J. Comput. Math. 18 (2015), no. 1, 684-698. 

8. 3488385 Seo, Soogil (4 de diciembre de 2016) (MR3488385) 
Reseña del Artículo: MR3488385 Seo, Soogil, On the conjectures of Gross and Leopoldt, I Math. 
Res. Lett. 22 (2015), no. 5, 1509-1540. 

9. 3412723 Dong Quan, Nguyen Ngoc (19 de enero de 2016) (MR3412723) 
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Reseña del Artículo: MR3412723 Dong Quan, Nguyen Ngoc, Some basic results in elementary 
number theory in function fields, J. Number Theory 159 (2016), 295-306. 

10. 3461435 Zhao, Zhengjun; Hu, Wanbao (22 de mayo de 2016) (MR3461435) 
Reseña del Artículo: MR3461435 Zhao, Zhengjun; Hu, Wanbao, On l-class groups of global 
function fields, Int. J. Number Theory 12 (2016), no. 2, 341-356. 

 
Zentralblatt für Mathematik/Mathematics Abstracts 

11. DE064959796 Lando, Guy (2 de noviembre 2015) (Zbl 1326.11075)) 
Reseña del Artículo: Zbl 1326.11075, Square-free values of polynomials evaluated at primes over 
a function field, Q. J. Math. 66, No. 3, 905-924 (2015). 

12. DE064344511 Anglès, Bruno; Taelman, Lenny; Bosser, Vincent (5 de noviembre de 2016) (Zbl 
1328.11065) 
Reseña del Artículo: Zbl 1328.11065, Arithmetic of characteristic p special L-values, Proc. Lond. 
Math. Soc. (3) 110, No. 4, 1000-1032 (2015). 

13. DE064897002 Wong, Siman (2 de febrero de 2016) (Zbl 1327.11083) 
Reseña del Artículo: Zbl 1327.11083, A field theoretic proof of Hermite's theorem for function 
fields, Arch. Math. 105, No. 4, 351-360 (2015). 

14. DE064796180 Chuang, Chih-Yun; Lee, Tung-Fang; Wei, Fu-Tsun; Yu, Jing (14 de enero de 
2016) (Zbl 1331.11032) 
Reseña del Artículo: Zbl 1331.11032, Brandt matrices and theta series over global function fields, 
Mem. Am. Math. Soc. 1117, iii-v, 61 p. (2015). 

15. DE064973786 Dong Quan, Nguyen Ngoc (2 de febrero de 2016) (Zbl 1331.11101) 
Reseña del Artículo: Zbl 1331.11101, Some basic results in elementary number theory in function 
fields, J. Number Theory 159, 295-306 (2016).DE065168778 Breuer, Florian (8 de febrero de 
2016) (Zbl 1332.11060) 
Reseña del Artículo: Zbl 1332.11060, Explicit Drinfeld moduli schemes and Abhyankar’s 
generalized iteration conjecture, J. Number Theory 160, 432-450 (2016). 

16. DE065058426 Chen, Yen-Mei; Kuan, Yen-Lin (4 de febrero de 2016) (Zbl 1331.11043) 
Reseña del Artículo: Zbl 1331.11043, On the distribution of torsion points modulo primes: the 
case of function fields, Manuscr. Math. 148, No. 3-4, 435-445 (2015). 

17. Zhao, Zhengjun; Hu, Wanboo (23 de marzo de 2016) (Zbl 1335.11096) 
Reseña del Artículo: Zbl 1335.11096, On l-class groups of global function fields, Int. J. Number 
Theory 12, No. 2, 341-356 (2016). 

18. DE065221777 Cojocaru, Alina Carmen; Shulman, Andrew Michael (21 de enero de 2016) (Zbl 
1331.11044) 
Reseña del Artículo: Zbl 1331.11044, The distribution of the first elementary divisor of the 
reductions of a generic Drinfeld module of arbitrary rank, Can. J. Math. 67, No. 6, 1326-1357 
(2015). 

19. DE065520874 Bandini, Andrea; Valentino, Maria (23 de marzo de 2016) (Zbl 1335.11092) 
Reseña del Artículo: Zbl 1335.11092, Control theorems for l-adic Lie extensions of global 
function fields, Ann. Sc. Norm. Super. Pisa, Cl. Sci. (5) 14, No. 4, 1065-1092 (2015). 

20. DE065502070 Anglès, B.; Pellarin, F.; Ribeiro, F.Tavares; Demeslay, F. (7 de abril de 2016) (Zbl 
1336.11042) 
Reseña del Artículo: Zbl 1336.11042, Arithmetic of positive characteristic L-series values in Tate 
algebras, Compos. Math. 152, No. 1, 1-61 (2016). 

21. DE065666180 Chara, Maria de los Angeles; Toledano, Ricardo (13 de mayo de 2016) (Zbl 
1338.11102) 
Reseña del Artículo: Zbl 1338.11102, Asymptotically bad towers of function fields, Tokyo J. Math. 
38, No. 2, 339-352 (2015). 

22. DE065812823 Pellarin, Federico; Perkins, Rudolph B. (19 de mayo de 2016) (Zbl 1338.11081) 
Reseña del Artículo: Zbl 1338.11081, On certain generating functions in positive characteristic, 
Monatsh. Math. 180, No. 1, 123-144 (2016). 

23. DE065453468 Dèbes, Pierre (27 de julio de 2016) (Zbl 1346.12001) 
Reseña del Artículo: Zbl 1346.12001, Reduction and specialization of polynomials, Acta Arith. 
172, No. 2, 175-197 (2016). 

24. DE06604456X Demangos, L.; Gendron, T.M. (27 de julio de 2016) (Zbl 1343.11068) 
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Reseña del Artículo: Zbl 1343.11068, Quantum $j$--invariant in positive characteristic. I: 
Definition and convergence, Arch. Math. 107, No. 1, 23-35 (2016). 

25. DE065131624 Rodgers, Brad (1 de septiembre de 2016) (Zbl 06513162) 
Reseña del Artículo: Zbl 06513162, The covariance of almost-primes in Fq[T], Int. Math. Res. 
Not. 2015, No. 14, 5976-6004 (2015). 

26. DE065878235 Dong Quan, Nguyen Ngoc (8 de septiembre de 2016) (Zbl 1346.11062) 
Reseña del Artículo: Zbl 1346.11062, Non-vanishing of Carlitz-Fermat quotients modulo primes, 
Rocky Mt. J. Math. 46, No. 1, 125-130 (2016). 

27. DE065602808 Rozenhart, P.; Jacobson, M.J.jun.; Scheidler, R. (15 de septiembre de 2016) (Zbl 
06560280) 
Reseña del Artículo: Zbl 06560280, Computing quadratic function fields with high 3-rank via 
cubic field tabulation, Rocky Mt. J. Math. 45, No. 6, 1985-2022 (2015). 

 
  5.1.2.    Artículos de revisión en libros publicados por una casa editorial reconocida o revista de 

circulación internacional. 
1. P.Wiederhold: Digital Geometry, Encyclopedia of Computer Science and Technology (Second 

Edition, 1500 pages), CRC Press, Taylor & Francis Group, December 2016, 13 pages. DOI: 
10.1081/E-ECST2-12005403. https://www.crcpress.com/Encyclopedia-of-Computer-Science-and-
Technology-Second-Edition-Print/Laplante/p/book/9781482208191. 
 

 
 5.1.3. Capítulos de investigación original en extenso en libros especializados publicados por 

una casa editorial 
1. Ismael Castillo, Fernando Castaños y Leonid Fridman. Sliding surface design for higher-order 

sliding modes. En Leonid Fridman, Jean-Pierre Barbot, and Franck Plestan, editors, Recent Trends 
in Sliding Mode Control, Capítulo 1.2, p. 29 – 57. The Institution of Engineering and Technology, 
Herts, United Kingdom, 2016. 

2. Miguel Ramirez and Joaquin Collado. Calculation of the Stability Zones of Hill’s Eaquation 
with a GPU on Matlab. In International Conference on Supercomputing (pp. 225-239). I. Gitler 
and J. Klapp (Eds) Springer International Publishing Switzerland 2016. 

3. R.S. Núñez Cruz, J.M. Ibarra Zannatha. Inertial-Visual Odometry on Mobile Devices. Proc of 
the RoboCity 2016, may 25th-27th 2016. Chapter 15, pp. 121-128. Madrid, Spain. 

 
 
 5.1.4. Libros especializados que cubran el trabajo del investigador, publicados por una casa 

editorial reconocida 
1. Wen Yu, Suresh Thenozhi. Active Structural Control with Stable Fuzzy PID Techniques, Springer, 

2016. 
 

 
5.2.6. Divulgación Científica 

   d) Reseña de artículos 
1. León, J.A. Reseña de: Stein approximation for Itô and Skorohod integrals by Edgeworth type 

expansions. Electron. Commun. Probab. (2015) 20 (35): 10pp, de N. Privault.  En: Mathematical 
Reviews (2016-04-06).  Número de reseña: MR3342169. 

2. León, J.A. Reseña de: Equations involving Malliavin derivative: a chaos expansion approach. 
Pseudo-differential operators and generalized functions. Oper. Theory Adv. Appl., (2015) 245, 
199-216pp, de T. Levajkovic; H. Mena. En: Mathematical Reviews (2016-01-21).  Número de 
reseña: MR3380087. 

3. León, J.A. Reseña de: Small time central limit theorems for semimartingales with applications. 
Stochastics (2015) 87 (5): 723-746pp, de S. Gerhold; M. Kleinert; P. Porkert; M. Shkolnikov. En: 
Mathematical Reviews (2016-01-05).  Número de reseña: MR3390231. 

4. León, J.A. Reseña de: Asymptotic error distributions of the Crank-Nicholson scheme for SDEs 
driven by fractional Brownian motion. [Corrected title: Asymptotic error distributions of the 
Crank-Nicolson scheme for SDEs driven by fractional Brownian motion]. J. Theret. Probab. 
(2015) 28 (3), 1082-1124pp, de N. Naganuma En: Mathematical Reviews (2016-03-04).  Número 
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de reseña: MR3413970. 
5. León, J.A. Reseña de: Stochastic analysis. Nonstandard analysis for the working mathematicians. 

Springer, Dordrecht (2015), 233--319pp, de H. Osswald. En: Mathematical Reviews (2016-08-
04).  Número de reseña: MR3409518. 

6. León, J.A. Reseña de: Fundamental equations with higher order Malliavin operators. Stochastics 
(2016) 88 (1): 106-127pp, de T. Levajkovic; S. Pilipovic; D. Selesi. En: Mathematical Reviews 
(2016-09-27).  Número de reseña: MR3450826. 

7. León, J.A. Reseña de: Rate of convergence and asymptotic error distribution of Euler 
approximation schemes for fractional diffusions. Ann. Appl. Probab. (2016) 26 (2): 1147-1207pp, 
de Y. Hu; D. Nualart.  En: Mathematical Reviews (2016-01-05).  Número de reseña: MR3476635. 

8. León, J.A. Reseña de: Constructing functions with prescribed pathwise quadratic variation. J. 
Math. Anal. Appl. (2015) 442 (1): 117-137pp, de Y. Mishura; A. Schied. En: Mathematical 
Reviews (2016-11-17).  Número de reseña: MR3498321. 
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6. ESTUDIANTES GRADUADOS 
 6.1 MAESTRÍA 

1. José Adolfo Perrusquía Guzmán 
Título de Tesis: Control de seguimiento de un exoesqueleto basado en impedancia y admitancia 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Wen Yu Liu  
Fecha de obtención de grado: 15/08/16 

 
2. Carlos Antonio Tovar García 

Título de Tesis: Diseño de circuitos neuromorfos usando teoría de singularidades 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Fernando Castaños Luna 
Fecha de obtención de grado: 17/08/16 
 

3. Emanuel Rocha Campos 
Título de Tesis: Ecuaciones en diferencias en tiempo continuo: un enfoque de funcionales de 
Lyapunov-Krasovskii 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Sabine Mondié Cuzange/Michael Di Loreto 
Fecha de obtención de grado: 23/08/16 

 
4. Kevin López Preciado 

Título de Tesis: Control de un sistema de seguimiento solar empleando un lazo interno de 
posición 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Rubén Alejandro Garrido Moctezuma  
Fecha de obtención de grado: 30/08/16 

 
5. Gerardo Emanuel Cardona Sánchez 

Título de Tesis: Ecuaciones de filtrado para dinámicas cuánticas 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Jorge Alberto León Vázquez  
Fecha de obtención de grado: 19/09/16 

 
6. Milcom Elijack Peregrina Ochoa 

Título de Tesis: Modelado matemático y computacional del estrés de un conductor de automóvil 
y caracterización de oportunidades para su regulación automática 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Juan Carlos Martínez García/Moisés Bonilla Estrada 
Fecha de obtención de grado: 08/11/16 

 
7. Concepción Jazmín Suárez Polo 

Título de Tesis: Regulación automática de la respuesta a estrés de un conductor de automóvil 
mediante realidad adaptada  
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Juan Carlos Martínez García/Moisés Bonilla Estrada 
Fecha de obtención de grado: 08/11/16 

 
8. Carlos Daniel Reyes Morales 

Título de Tesis: Cálculo de los campos de géneros en campos de funciones globales 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Gabriel Daniel Villa Salvador 
Fecha de obtención de grado: 21/11/16 
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9. Carlos Honorio De la Cruz Alemán 

Título de Tesis: Control de seguimiento de trayectorias en un mini-submarino 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Jorge Antonio Torres Muñoz 
Fecha de obtención de grado: 09/12/16 

 
 

10. Christian Abraham Enríquez Olguín 
Título de Tesis: Análisis y optimización de producción de lípidos neutros y biomasa en cultvos de 
microalgas 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Jorge Antonio Torres Muñoz 
Fecha de obtención de grado: 14/12/16 

 
11. Jessica Jazmín Maldonado 

Título de Tesis: Caminado parametrizado del humanoide Robonova-I 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Juan Manuel Ibarra Zannatha/Alejandro Justo Malo Tamayo 
Fecha de obtención de grado: 14/12/16 

 
 

1.2 DOCTORADO 
1. Allan Fiel Espinosa  

Título de Tesis: Estabilidad para una clase de sistemas fraccionarios 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Jorge Alberto León Vázquez 
Fecha de obtención de grado: 10/03/16 

 
2. Abraham Efraim Rodríguez Mata 

Título de Tesis: Ténicas robustas de control y estimación adaptativa de estados en bioreactores 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Jorge Antonio Torres Muñoz 
Fecha de obtención de grado: 04/05/16 

 
3. Jesús Arturo Monroy Anieva 

Título de Tesis: Diseño modelado y control de robots micro AUV 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Jorge Antonio Torres Muñoz/Rogelio Lozano Leal 
Fecha de obtención de grado: 21/07/16 

 
4. Sajjad Keshtkar  

Título de Tesis: Control no lineal de un UAV (vehículo aéreo no tripulado) con un motor turbo-
reactor 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Alexander Pozniak Gorbatch 
Fecha de obtención de grado: 05/08/16 

 
5. David Luviano Cruz  

Título de Tesis: Control inteligente para sistema de multiagentes 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Wen Yu Liu  
Fecha de obtención de grado: 02/09/16 
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6. Rodríguez Guerrero Liliam 
Título de Tesis: Desempeño óptimo de sistemas con retardos: enfoques teórico y práctico 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Sabine Mondié Cuzange/Dr. Omar Jacobo Santos Sánchez  
Fecha de obtención de grado: 06/10/16 

 
7. Hipólito Aguilar Sierra  

Título de Tesis: Control de un exoesqueleto para asistir en la bipedestación y la marcha de una 
persona 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Wen Yu Liu/Sergio Rosario Salazar Cruz 
Fecha de obtención de grado: 01/12/16 

 
8. Víctor Hernández Santamaría  

Título de Tesis: Problemas de control para ecuaciones parabólicas acopladas 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Alexander Pozniak Gorbatch/ Ma. de la Luz Jimena de Teresa de Oteyza 
Fecha de obtención de grado: 02/12/16 

 
9. Pablo Josué García González  

Título de Tesis: Principio del máximo robusto para sistemas lineales con control acotado 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Alexander Pozniak Gorbatch 
Fecha de obtención de grado: 05/12/16 

 
10. Félix Alfredo Miranda Villatoro 

Título de Tesis: Técnicas de control robusto empleando análisis convexo no liso 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Fernando Castaños Luna  
Fecha de obtención de grado: 06/12/16 

 
11. José Jairo Ordaz Jiménez 

Título de Tesis: Control de mini helicóptero con retardo en la entrada 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Sabine Mondié Cuzange/Sergio Rosario Salazar Cruz  
Fecha de obtención de grado: 07/12/16 
 

 
12. Jorge Said Cervantes Rojas  

Título de Tesis: Controlador adaptable neurodifuso para el seguimiento de trayectorias de un 
vehículo submarino autónomo 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Wen Yu Liu /Sergio Rosario Salazar Cruz 
Fecha de obtención de grado: 13/12/16 
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7. PREMIOS Y DISTINCIONES 
Patentes. 

  Nacionales en explotación comercial 
 SORIA A.“Sistema didáctico para la enseñanza de la teoría  de control automático y método de 

transferencia de datos”. No. de patente MX 337633 B. Fecha de concesión 9 de abril de 
2016. 

 SORIA A. “Conjunto de servomotor didáctico”. No. de patente MX 337631 B.  Fecha de concesión 
9 de abril de 2016. 

 

8.  PARTICIPACIÓN EN COMISIONES DE EVALUACIÓN, COMITÉS TÉCNICOS Y COMITÉS 
EDITORIALES DE REVISTAS 

• J.M. Ibarra Zannatha 
Member of the Editoral Board of the Springer Series on Touch and Haptic Systems. 
Member of the Advisory Board of the AMRob Journal, Robotics: Theory and Applications.  
Revisor de las revistas siguientes: 
IEEE Transactions on Mechatronics 
Robotics and Autonomous Systems, Elsevier 
Computer Methods and Programs in Biomedicine, Elsevier  
Mathematical Problems in Engineering, Hindawi Publishing Corporation 
Comité Editorial de la Revista Ingeniería y Desarrollo, Colombia 
Revisor libros para el Fondo de Cultura Económica 

• Jorge Alberto León Vázquez 
Comité  editorial de Aportaciones Matemáticas de la Sociedad Matemática Mexicana. 
Comité  editorial de Mixba’al. Revista Metropolitana de Matemáticas. 

• Rafael Martínez Guerra 
Editor Asociado de NEUROCOMPUTING (JCR) 
Editor Asociado de INTERNATIONAL JOURNAL OF INNOVATIVE RESEARCH & 

DEVELOPMENT 
Editor Asociado ANNUAL REVIEW OF CHAOS THEORY, BIFURCATIONS AND 

DYNAMICAL SYSTEMS 
Editor Asociado INTELLIGENT CONTROL & AUTOMATION 
INTERNATIONAL JOURNAL BIFUCATION AND CHAOS 
MATHEMATICAL PROBLEM AND ENGINEERING 
APPLIED MATHEMATICS AND COMPUTATION 
JOURNAL OF APPLIED MATHEMATICS 
CONFERENCE ON DECISION AND CONTROL (CDC), 2016. 
AMERICAN CONTROL CONFERENCE (ACC), 2016. 
CCE, 2016. 
AMCA 2016 

• Solomon Barouh 
Revisor de proyectos de CONACYT y de propuestas de estudio internacional; 
Revisor de artículos sometidos en revistas de prestigio de la editorial Elsevier, ASME y Springer y  
Revisor invitado de congresos de IEEE y IASTED. 

• Sabine Mondié Cuzange 
Editor asociado de la revista Kybernetika, Institute of Information Theory and Automation,  
Editor asociado de la revista Systems and Control Letters, Elsevier. 

• Petra Wiederhold.  
Chair of the Track on Automatic Control, CCE 2016 - 13th International Conference on Electrical 

Engineering, Computing Science and Automatic Control, (Mexico City, Sept. 26-30, 2016). 
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9. PROYECTOS FINANCIADOS POR AGENCIAS NACIONALES O INTERNACIONALES 
DE APOYO A LA CIENCIA  (CONACYT, COSNET, FUNDACIÓN ROCKEFELLER, ETC.) 

Proyecto: Control e implementación de un sistema fotovoltaico de alta concentración. 
Clave: 221240 
Vigencia: Marzo de 2015 a Marzo de 2018. 
Responsable del proyecto: Rubén A. Garrido Moctezuma. 
Participantes: Arturo Díaz, Kevin López.  
Fuente de financiamiento: CONACyT 
Monto aprobado: $1’350 000.00. 
 
Proyecto: SECVA-UAV (CUR: SA/ZAC/CA/2015/001198) 
Vigencia: 10/01/2015 - 31/12/2016. 
Responsable del proyecto: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha. 
Participantes: Dr. Alejandro Justo Malo Tamayo, Ing. Mario Fuentes Reyes, Ing. Héctor Aarón Castillo 
Tipo: Desarrollo Tecnológico 
Empresa: CORETEC 
Monto: $935,000 
 
Proyecto: Modelos Estocásticos 
Clave del Proyecto:  220303 
Vigencia: Diciembre, 2015 a Diciembre 14, 2017 
Responsable del Proyecto:  Jorge Alberto LEÖN VÄZQUEZ 
Participantes en el Proyecto:  Elisa Alòs (Universitat Pompeu Fabra, España) David Márquez Carreras 
(Universitat de Barcelona, España) Allan Fiel Espinosa (Estudiante de Doctorado, Control                           
Automático) Liliana Peralta Hernández Espinosa (Estudiante de Doctorado, Control Automático) 
Fuente de Financiamiento: CONACyT 
Monto Aprobado:  $661,500.00 (seiscientos sesenta y un mil quinientos pesos) 
 
Proyecto: Sistemas con retardos y su control: Enfoques frecuencial y temporal 
Clave del proyecto: Conacyt CB-2012-180725 
Vigencia: Abril, 2013 a Marzo, 2017 
Responsable del proyecto: Dra. Sabine Mondié Cuzange 
Participantes: Dr. Gilberto Ochoa Ortega, Dr. Omar Santos, Dr. Raul Villafuerte Segura, M. en C. Liliam 
Guerrero Rodriguez, M. en C. Carlos Cuvas, M. en C. Adrián René Ramírez. 
Fuente de Financiamiento: Fondo Sectorial de Investigación para la Educación 
Monto aprobado: $528,863.00 
 
Proyecto: Ciencias de la Ingeniería. Desarrollo de Sistema de Estabilización y Orientación para Satélites 
Atados en Base de Modos Deslizantes Adaptables 
Clave: Conacyt 251552 
Vigencia:  
Responsable del proyecto: Dr. Alexander Pozniak  
Participantes:  
Fuente de Financiamiento: Conacyt 
Monto aprobado: $1,470,000.00. 
 
Titulo: Interacción inteligente del humano-robot con aplicación en un exoesqueleto robótico de 
rehabilitación  
Responsable del proyecto: Wen Yu 
Agencia de financiamiento: CONACyT-167428 
Tipo de proyecto: Investigación 
Monto: $ 1,826,578.00 pesos 
Vigencia: julio 2012-agosto 2016. 
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10. DIRECCIÓN POSTAL Y ELECTRÓNICA 
Jefatura del Departamento de Control Automático  
Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco  
07360 México, DF, México  
Tels: (55) 57 47 37 36 y (55)  57 47  37 95 
Fax: (55) 57  47 39 82 
yu@ctrl.cinvestav.mx  
 
Coordinación Académica del Departamento de Control Automático  
Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco  
07360 México, DF, México  
Tels: (55) 57 47 37 34 y (55) 57 47 37 96 
Fax: (55) 57  47 38 12 
@ctrl.cinvestav.mx 


