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case of bank marketing campaigns. Engineering Applications of Artificial Intelligence. Volume 46, 
Part A, November 2015, Pages 82–92.  

20. Julio B. Clempner, Alexander S. Poznyak. Computing the strong Nash equilibrium for Markov 
chains games. Applied Mathematics and Computation, Volume 265, 15 August 2015, Pages 911–927.  
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Actuation Lower Limb Exoskeleton, Advances in Mechanical Engineering, Vol. 7, No.6, 1-13, 2015 
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   b) Publicados en extenso en otras revistas especializadas, con arbitraje. 
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1. M. Bonilla, M. Malabre, J.J. Loiseau. "One Step Right Inversion with Stability: SISO Case". pp. 

428-433, Linz, Austria, July 15-17, 2015. 
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Switched Systems"., pp. 1890-1895, Linz, Austria, July 15-17, 2015. 
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18. R.S. Núñez Cruz J.M. Ibarra Zannatha. Optimal Design for a Humanoid Robot based on Passive 
Dynamic Walkers and Genetic Algorithms.  

19. R. Carrillo Mendoza, P. Vera Bustamante, E. Hernández, B.F. Medrano, J.M. Ibarra Zannatha. 
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458.  
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24. Sajjad Keshtkar, Alexander Poznyak, Eusebio Hernandez and Armando Oropeza. Orientation of 
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25. Krital K. Trejo,  Julio B. Clempner  and Alexander S. Poznyak. Computing the Lp-Strong Nash 
Equilibrium Looking For Cooperative Stability in Multiple Agents Markov Games, pp. 309-314. 
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27. Alberto Soria and Juan Carlos Martínez García. A Control Laboratory Prototype for Learning 
Power Current Amplifier PI Control Loop DOI: 10.1109/ICEEE.2015.7357967. 

28. S. Celikovsky, J. Torres-Muñoz, A. Rodriguez-Mata and A.R. Dominguez-Bocanegra, “An 
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the Log-Gabor transform for B-mode ultrasound images and magnetic resonance volumes, 6th 
European Conf. of the Int. Federation for Medical and Biological Engineering, Sept. 2014, 



        

 54 

Dubrovnik, Croatia, pp. 180-183 
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J.M. Ibarra Zannatha. Desarrollo de un Robot Humanoide. Parte 2: Visión, Modelado y Control, 
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13. S. Mondié, C. Cuvas, A. Ramírez, M-A. Gomez, Scaning the space of parameters for stability 
regionsof time delay systems: a Lyapunov matrix approach, 4th Delsys Workshop, 25-27 de 
noviembre, Centrale Supélec, Paris, Francia 

 
 
   e) Cartas al editor o comentarios publicados en revistas de prestigio internacional. 
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Büyükboduk, Kâzim (25 de diciembre de 2014)  (MR3273065) 
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Javier (24 de febrero de 2015) (Zbl 1310.11095) 
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13. Reseña del Artículo: Zbl 1318.11152, On the ordinarity of the maximal real subfield of cyclotomic 
function fields, Acta Arith. 165, No. 3, 225-242 (2014). DE063932671 Pitoun, Frédéric; Varescon, 
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(Zbl 1318.11150) 

16. Reseña del Artículo: Zbl 1318.11150, Prime polynomial values of linear functions in short intervals, J. 
Number Theory 151, 263-275 (2015). DE064411516 Parimala, R.; Suresh, V. (9 de junio de 2015) 
(Zbl 1320.11105) 

17. Reseña del Artículo: Zbl 1320.11105, On the u-invariant of function fields of curves over complete 
discretely valued fields, Adv. Math. 280, 729-742 (2015). DE061396953 DE06432817X Shen, Qibin; 
Shi, Shuhui (9 de junio de 2015)  (Zbl 1320.11107) 

18. Reseña del Artículo: 1320.11107, Function fields of class number one, J. Number Theory 154, 375-
379 (2015). DE064484666 Bilhan, Mehpare; Buyruk, Dilek; Özbudak, Ferruh (29 de junio de 2015) 
(Zbl 1322.11120) 

19. Reseña del Artículo: Zbl 1322.11120, Classification of function fields with class number three, J. Pure 
Appl. Algebra 219, No. 11, Article ID 5244, 5097-5116 (2015). DE064427131 Anglès, Bruno; 
Pellarin, Federico (11 de junio de 2015) (Zbl 1321.11053) 

20. Reseña del Artículo: Zbl 1321.11053, Universal Gauss-Thakur sums and L-series, Invent. Math. 200, 
No. 2, 653-669 (2015). DE064605180 Mishiba, Yoshinori (24 de julio de 2015) (Zbl 1322.11082) 

21. Reseña del Artículo: Zbl 1322.11082, Algebraic independence of the Carlitz period and the positive 
characteristic multizeta values at n and (n, n), Proc. Am. Math. Soc. 143, No. 9, 3753-3763 (2015). 
DE061754857 Alexandru, Victor; Popescu, Nicolae; Vâjâitu, Marian; Zaharescu, Alexandru (4 de 
septiembre de 2015) (Zbl 06175485) 

22. Reseña del Artículo: Zbl 06175485, On the zeros of Krasner analytic functions, Algebr. Represent. 
Theory 16, No. 3, 895-904 (2013). DE061268470 Hoelscher, Jing Long (21 de septiembre de 2015) 
(Zbl 06126847) 

23. Reseña del Artículo: Zbl 06126847, Infinite class towers for function fields, J. Number Theory 133, 
No. 3, 977-982 (2013). DE064727156 Kuan, Yen-Liang; Kuo, Wentang; Yao, Wei-Chen (23 de 
septiembre de 2015) (Zbl 06472715) 

24. Reseña del Artículo: Zbl 06472715, On an Erdös-Pomerance conjecture for rank one Drinfeld 
modules, J. Number Theory 157, Article ID 5155, 1-36 (2015). DE 064101890 Lysenko, E. F. (23 de 
septiembre de 2015) (Zbl 06410189) 

25. Reseña del Artículo: Zbl 06410189, Ramification in cyclic extensions of degree p2 of complete discrete 
valuation fields of prime characteristic p with imperfect residue field, J. Math. Sci., New York 202, 
No. 3, 434-447 (2014); translation from Zap. Nauchn. Semin. POMI 413, 153-172 (2013). 
DE064101863 Zhukov, I.B. (23 de septiembre de 2015) (Zbl 06410186) 

26. Reseña del Artículo: Zbl 06410186, Ramification in elementary abelian extensions, J. Math. Sci., New 
York 202, No. 3, 404-409 (2014); translation from Zap. Nauchn. Semin. POMI 413, 106-114 (2013). 
DE061364341 Bertolini, Massimo; Darmon, Henri; Prasanna, Kartik (15 de octubre de 2015) (Zbl 
06136434) 

27. Reseña del Artículo: Zbl 06136434, p-adic Rankin L-series and rational points on CM elliptic curves, 
Pac. J. Math. 260, No. 2, 261-303 (2012). 

 
 

  5.1.2. Artículos de revisión en libros publicados por una casa editorial reconocida o revista de 
circulación internacional. 

 
1. Carlos Vazquez, Joaquin Collado, and Leonid Fridman , Variable Structure Control of a Perturbed 

Crane: Parametric Resonance Case Study. In: X. Yu and M. Onder Efe (eds.), Recent Advances in 
Sliding Modes,Studies in Systems, Decision and Control 24, DOI: 10.1007/978-3-319-18290-2_16, 
Springer International Publishing Switzerland 2015, pp. 317 – 347. 

2. José Davila-Velderrain, Juan C. Martinez-Garcia, Elena R. Alvarez-Buylla (2015): Descriptive 
vs. Mechanistic Network Models in Plant Development in the Post-Genomic Era, in Plant Functional 
Genomics Methods (Second Edition). Methods in Molecular Biology, Volume 1284, Springer 
Protocols (eds. Alonso, Jose M., Stepanova, Anna N.), pp 455-479 DOI: 10.1007/978-1-4939-2444-
8_23. Humana Press,  Springer New York Heidelberg Dordrecht London. ISBN: 978-1-4939-2443-1. 

3. Reynaud EP., Baruch IS. Identification of dynamical systems using Levenberg-Marquardt learning 
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algorithm for recurrent complex-valued neural networks. Recent Adavances in Electrical Engineering 
Series-52, Valeri Mladenov, Eduardo Mario Dias, etc.Vladimir Vasek, Dora Foti, Dorota Jelonek, 
Nikos Bardis, Mikhail Kucherov, Rodolfo Fiorini, Evgenia Adamopoulou, Konstantinos Demestichas 
(Editors) .ISSN: 1790-5117, ISBN: 978-1-61804-321-4, (2015): 331-336 

4. Baruch IS., and Reynaud EP. Control of nonlinear dynamical systems using Levenberg-Marquardt 
learning algorithm for recurrent complex-valued neural networks. Recent Adavances in Electrical 
Engineering Series-52, Valeri Mladenov, Eduardo Mario Dias, etc.Vladimir Vasek, Dora Foti, Dorota 
Jelonek, Nikos Bardis, Mikhail Kucherov, Rodolfo Fiorini, Evgenia Adamopoulou, Konstantinos 
Demestichas (Editors) .ISSN: 1790-5117, ISBN: 978-1-61804-321-4, (2015): 398-403 

5. Baruch IS., Reynaud EP., and Nenkova B. Recurrent neural adaptive control of nonlinear 
oscillatory systems using a complex-valued Levenberg-Marquardt learning algorithm, Intelligent 
control of power plant systems, Ed. John Atanasoff , ISSN 1313-1850, (2015): 71-74 

6. Baruch IS., and Quintana VA. Dynamic systems identification and control by means of complex-
valued recurrent neural networks, In: Grigori Sidorov, and S.N. Galicia-Haro (Editors) Advances in 
Artificial Intelligence and Soft Computing, Part I, LNAI vol. 9413: 1-11 

7. P. Wiederhold, H. Reyes: Relative Convex Hull Determination from Convex Hulls in the Plane,  
Proc. of Int. Workshop on Combinatorial Image Analysis, Nov. 2015, Kolkata, India, Springer 
Switzerland, LNCS vol. 9448, pp. 46-60, 2015. DOI: 10.1007/978-3-319-26145-4_4 

 
 
  5.1.4. Libros especializados que cubran el trabajo del investigador, publicados por una casa 

editorial reconocida 
 
1. Rafael Martinez-Guerra, Claudia A. Pérez-Pinacho, Gian Carlo Gómez-Cortés. Synchronization 

of Integral and Fractional Order Chaotic Systems: A Differential Algebraic and Differential 
Geometric Approach With Selected Applications in Real-Time, Springer 2015. ISBN: 978-3-319-
15283-7 (Print) 978-3-319-15284-4 (Online).  

 
 
   d) Reseña de artículos 
1. León, J.A. Reseña de: On local mixing conditions for SDE approximations. Theory Probab. Appl. 

(2013) 57 (1): 110-131pp, de Klokov, S.A.; Veretennikov, A.Y. En: Mathematical Reviews (2015-03-
11).  Número de reseña: MR3201641. 

2. León, J.A. Reseña de: Stochastic evolution systems with constant coefficients. Stoch Partial Differ. 
Equ. Anal. Comput. (2013) 1 (4): 687-711pp, de Lototsky, S.V.; Zhong, J.  En: Mathematical Reviews 
(2015-12-09).  Número de reseña: MR3327521. 

3. León, J.A. Reseña de: Infinite dimensional forward-backward stochastic differential equations and the 
KPZ equation. Electron J. Probab. (2014) 19 (40): 21pp, de Almada Monter, S.A.; Budhiraja, A.. En: 
Mathematical Reviews (2015-01-12).  Número de reseña: MR3194739. 

4. León, J.A. Reseña de: Ensemble averaging for dynamical systems under fast oscillating random 
boundary conditions. Stoch. Anal. Appl. (2014) 32 (6): 944-961pp, de Wan, W.; Ren, J.; Duan, J.; He, 
G. En: Mathematical Reviews (2015-04-27).  Número de reseña: MR3270689. 

5. León, J.A. Reseña de: An efficient computational method for solving nonlinear stochastic Itô integral 
equations: applications for stochastic problems in physics. J. Comput. Phys.  (2015) 283: 148-168pp, 
de Heydari, M.H.; Hooshmandasl, M.R.; Cattani, C.; Maalek Ghaini, F.M. En: Mathematical Reviews 
(2015-06-17).  Número de reseña: MR3294667. 

6. León, J.A. Reseña de: Almost automorphy and various extensions for stochastic processes. J. Math. 
Anal. Appl. (2015) 429 (2): 1113-1152pp, de Bedouhene, F.; Challali, N.; Mellah, O.; Raynaud de 
Fitte, P.; Smaali, M. En: Mathematical Reviews (2015-11-19).  Número de reseña: MR3342509. 
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6. ESTUDIANTES GRADUADOS 
 
 6.1 MAESTRÍA 

1. Andrés Enriquez Cobo  
Título de Tesis: Análisis y diseño de un robot humanoide: de estructura estática a robot caminante 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Juan Manuel Ibarra Zannatha  
Fecha de obtención de grado: 20/02/15 

 
2. Víctor Manuel Arellano Quintana  

Título de Tesis: Identificación y control de sistemas dinámicos utilizando redes neuronales complejas 
recurrentes 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Ieroham Solomon Barouh 
Fecha de obtención de grado: 27/02/15 

 
3. Juan Javier Montesinos García  

Título de Tesis: Comunicaciones seguras en sistemas de Liouville 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Rafael Martínez Guerra  
Fecha de obtención de grado: 17/07/15 
 

4. Oscar Martínez Fuentes 
Título de Tesis: Sincronización generalizada de sistemas caóticos fraccionales liouvillianos 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Rafael Martínez Guerra  
Fecha de obtención de grado: 17/07/15 

 
5. Luis Juárez Ramiro  

Título de Tesis: Modelado de patrones de interconexión de módulos de regulación transcripcional: 
aplicación a la interacción entre la transición epitelio-mesénquima y el ciclo celular 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Juan Carlos Martínez García  
Fecha de obtención de grado: 07/08/15 

 
6. Gerardo Arno Sonck Martínez  

Título de Tesis: Observador Adaptativo de un Biorreactor bajo el enfoque LMI 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Jorge Antonio Torres Muñoz  
Fecha de obtención de grado: 07/08/15 
 

7. César Ulises Solís Cervantes  
Título de Tesis: Modelado de juegos Stackelberg no cooperativos con múltiples líderes y seguidores 
para cadenas de Markov controlables 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Alexander Pozniak Gorbatch  
Fecha de obtención de grado: 14/08/15 
 

8. Manuel Alejandro Ojeda Misses  
Título de Tesis: Comprensión de imágenes digitales mediante fractales generados por sistemas de 
funciones iteradas 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Petra Wiederhold Grauert de Matos 
Fecha de obtención de grado: 02/09/15 
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9. Luis Angel Blas Sanchez  
Título de Tesis: Control robusto lineal de altitud para un prototipo de laboratorio PVTOL 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis Moisés Bonilla Estrada/Sergio Salazar Cruz 
Fecha de obtención de grado: 18/09/15 

 
10. Daniel Muñoz Carrillo  

Título de Tesis: Control neuronal para sistemas no lineales en cascada con aplicación al tratamiento de 
aguas residuales 
Especialidad: Control Automático  
Director de Tesis Wen Yu Liu 
Fecha de obtención de grado: 21/10/15 

 
11. Edmundo Pérez Reynaud  

Título de Tesis: Identificación y control de sistemas no lineales utilizando el algoritmo de aprendizaje 
de Levenberg-Marquardt para redes neuronales complejas recurrentes 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Ieroham Solomon Barouh  
Fecha de obtención de grado: 22/10/15 

 
12. Lizeth Carrillo Mancilla  

Título de Tesis: Control de cadenas de Markov en tiempo continuo y estado discreto con aplicación a 
problemas químicos 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Alexander Pozniak Gorbatch/Jesica Azucena Escobar Medina 
Fecha de obtención de grado: 20/11/15 
 

13. Pedro Fernando Flores Palmeros  
Título de Tesis: Control de un cuadrirotor en ambientes no estructurados Especialidad: Control 
Automático 
Director de Tesis Fernando Castaños Luna/Pedro Castillo García 
Fecha de obtención de grado: 20/11/15 

 
14. Ricardo Carrillo Mendoza  

Título de Tesis: Autolocalización de robots utilizando VSLAM mediante formulación por grafos y 
relocalización a través de regresión de imágenes y odometría 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis Juan Manuel Ibarra Zannatha 
Fecha de obtención de grado: 7/12/15 

 
15. Carlos Honorio de la Cruz Alemán  

Título de Tesis: Diseño y construcción de un prototipo de planeador sumergible y el control PD del 
ángulo de cabeceo  
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis Jorge Antonio Torres Muñoz 
Fecha de obtención de grado: 9/12/15 

 
16. Karina Sanchez  

Título de Tesis: Monitoreo de Salud Estructural empleando Análisis de Componentes Principales con 
Árboles de Decisión y Máquinas de Soporte Vectorial  
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis Wen Yu Liu 
Fecha de obtención de grado: 12/12/15 
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6.2. DOCTORADO 
1. Erick Zamora Gómez 

Título de Tesis: Construcción de mapas y planeación de rutas para navegación autónoma en 
ambientes no estructurados 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Wen Yu Liu 
Fecha de obtención de grado: 23/01/15 
 

2. Javier Garrido Meléndez 
Título de Tesis: Aprendizaje por  demostración en el espacio articular aplicado en un exoesqueleto 
de 4 grados de  libertad 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Wen Yu Liu 
Fecha de obtención de grado: 27/01/15 

 
3. Jorge Enrique Lavín Delgado  

Título de Tesis: Reconstrucción 3D para Humanoides 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Juan Manuel Ibarra Zannatha 
Fecha de obtención de grado: 05/06/15 

 
4. Liliana Peralta Hernández  

Título de Tesis: Explosión de soluciones de ecuaciones diferenciales estocásticas Construcción de 
mapas y planeación de rutas para navegación autónoma en ambientes no estructurados 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Jorge Alberto León Vázquez 
Fecha de obtención de grado: 19/06/15 
 

5. Luis Arturo Soriano Avendaño  
Título de Tesis: Modelación de aerogenerador con compensación difusa 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Wen Yu Liu/José de Jesús Rubio Ávila 
Fecha de obtención de grado: 21/09/15 
 

6. Carlos Cuvas Castillo  
Título de Tesis: Contribución al estudio de la Matriz de Lyapunov  
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Sabine Mondié Cuzange 
Fecha de obtención de grado: 03/12/15 
 

7. Debbie Crystal Hernández Zárate 
Título de Tesis: Control por modos deslizantes para sistemas implícitos 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Fernando Castaños Luna/Alexander Pozniak Gorbatch  
Fecha de obtención de grado: 04/12/15 
 

8. Adrián René Ramírez López  
Título de Tesis: Diseño del máximo decaimiento exponencial para sistemas LTI-SISO vía 
controladores con retardos 
Especialidad: Control Automático 
Director de Tesis: Sabine Mondié Cuzange/Rubén Garrido Moctezuma  
Fecha de obtención de grado: 08/12/15 
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7. PREMIOS Y DISTINCIONES 
  R. Martínez Guerra 
• INTERNATIONAL JOURNAL BIFUCATION AND CHAOS 
• MATHEMATICAL PROBLEM AND ENGINEERING 
• APPLIED MATHEMATICS AND COMPUTATION 
• JOURNAL OF APPLIED MATHEMATICS 
• CONFERENCE ON DECISION AND CONTROL (CDC), 2015. 
• AMERICAN CONTROL CONFERENCE (ACC), 2015. 
• CCE, 2015. 
• AMCA 2015 

I. Solomon Barouh 
• Revisor de proyectos de CONACYT y de propuestas de estudio internacional; 
• Revisor de artículos sometidos en revistas de prestigio de la editorial Elsevier, ASME y Springer y  
• Revisor invitado de congresos de IEEE y IASTED. 
 
 
8. PARTICIPACIÓN EN COMITÉS DE EVALUACIÓN, COMITÉS TÉCNICOS Y COMITÉS 
EDITORIALES DE REVISTAS 
• J.M. Ibarra Zannatha 
Member of the Editoral Board of the Springer Series on Touch and Haptic Systems. 
Member of the Advisory Board of the AMRob Journal, Robotics: Theory and Applications.  
Revisor de las revistas siguientes: 
IEEE Transactions on Mechatronics 
Robotics and Autonomous Systems, Elsevier 
Computer Methods and Programs in Biomedicine, Elsevier  
Mathematical Problems in Engineering, Hindawi Publishing Corporation 
Comité Editorial de la Revista Ingeniería y Desarrollo, Colombia 
Revisor libros para el Fondo de Cultura Económica 

• Jorge Alberto León Vázquez 
Comité  editorial de Aportaciones Matemáticas de la Sociedad Matemática Mexicana. 
Comité  editorial de Mixba’al. Revista Metropolitana de Matemáticas. 

• Rafael Martínez Guerra 
Editor Asociado de MATHEMATICAL PROBLEMS IN ENGINEERING (JCR) 
Editor Asociado de NEUROCOMPUTING (JCR) 
Editor Asociado de INTERNATIONAL JOURNAL OF INNOVATIVE RESEARCH & DEVELOPMENT 
Editor Asociado ANNUAL REVIEW OF CHAOS THEORY, BIFURCATIONS AND DYNAMICAL 
SYSTEMS 
Editor Asociado INTELLIGENT CONTROL & AUTOMATION 
 
 

9. PROYECTOS FINANCIADOS POR AGENCIAS NACIONALES O INTERNACIONALES 
DE APOYO A LA CIENCIA  (CONACYT, COSNET, FUNDACIÓN ROCKEFELLER, ETC.) 

Proyecto: Control e implementación de un sistema fotovoltaico de alta concentración. 
Clave: 221240 
Vigencia: Marzo de 2015 a Marzo de 2018. 
Responsable del proyecto: Rubén A. Garrido Moctezuma. 
Participantes: Arturo Díaz, Kevin López.  
Fuente de financiamiento: CONACyT 
Monto aprobado: $1’350 000.00. 
 
Título: Control e implementación de un sistema fotovoltaico de alta concentración. 
Clave: 221240 
Vigencia: Marzo de 2015 a Marzo de 2018. 
Responsable del proyecto: Rubén A. Garrido Moctezuma. 
Participantes en el proyecto: Arturo Díaz, Kevin López.  
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Fuente de financiamiento: CONACyT 
Monto aprobado: $1 350 000.00. 
 
Proyecto: SECVA-UAV (CUR: SA/ZAC/CA/2015/001198) 
Vigencia: 10/01/2015 - 31/12/2015. 
Responsable: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha. 
Participantes: Dr. Alejandro Justo Malo Tamayo, Ing. Mario Fuentes Reyes, Ing. Héctor Aarón Castillo 
Tipo: Desarrollo Tecnológico 
Empresa: CORETEC 
Monto: $935,000 

 
Proyecto: Modelos Estocásticos 
Clave: 220303 
Vigencia: 
Responsable del Proyecto: Jorge Alberto LEÖN VÄZQUEZ 
Participantes del Proyecto: Elisa Alòs (Universitat Pompeu Fabra, España), David Márquez Carreras 
(Universitat de Barcelona, España), Allan Fiel Espinosa (Estudiante de Doctorado, Control Automático), 
Liliana Peralta Hernández Espinosa (Estudiante de Doctorado, Control Automático) 
Fuente de Financiamiento: CONACyT 
Monto Aprobado:  $661,500.00 (seiscientos sesenta y un mil quinientos pesos) 
 
Proyecto: Sistemas con retardos y su control: Enfoques frecuencial y temporal 
Clave: Conacyt CB-2012-180725 
Vigencia: Diciembre, 2013 a Diciembre, 2016 
Responsable: Dra. Sabine Mondié Cuzange 
Participantes: Dr. Gilberto Ochoa Ortega, Dr. Omar Santos, Dr. Raul Villafuerte Segura, M. en C. Liliam 
Guerrero Rodriguez, M. en C. Carlos Cuvas, M. en C. Adrián René Ramírez. 
Fuente de Financiamiento: Fondo Sectorial de Investigación para la Educación 
Monto aprobado: $528,863.00 
 
Proyecto: Cooperación Bilateral Internacional, “Advanced nonlinear methods for modeling, control 
and detection in biosystems.” del Programa de  Cooperación Bilateral México – República Checa 
(ASCR). 
Clave del proyecto:  REF 211918  
Vigencia: enero 2013-diciemnbre 2015,  
Participantes: Dr. Sergej Celikovsky por Rep. Checa y Dr. Jorge Torres Muñoz por CINVESTAV-MExico,  
Monto aprobado: 272 mil pesos. 
 
Proyecto: Modelos Matemáticos de Enfermedades Infecciosas de Contacto Directo y Vectorial 
Vigencia: Enero 2013- enero 2015 
Responsable: Dra. Lourdes Esteva 
Participantes: Dr Gustavo Cruz, Dra Lourdes Esteva, Dr. Cristóbal Vargas 
Agencia de Financiamiento: PAPIIT-UNAM 
 
Titulo: Interacción inteligente del humano-robot con aplicación en un exoesqueleto robótico de 
rehabilitación  
Responsable: Wen Yu 
Agencia de financiamiento: CONACyT-167428 
Tipo de proyecto: Investigación 
Monto: $ 1,826,578.00 pesos 
Vigencia: julio 2012-agosto 2015. 
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11. DIRECCIÓN POSTAL Y ELECTRÓNICA 
Jefatura del Departamento de Control Automático  
Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco  
07360 México, DF, México  
Tels: (55) 57 47 37 36 y (55)  57 47  37 95 
Fax: (55) 57  47 39 82 
yu@ctrl.cinvestav.mx  
 
Coordinación Académica del Departamento de Control Automático  
Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco  
07360 México, DF, México  
Tels: (55) 57 47 37 34 y (55) 57 47 37 96 
Fax: (55) 57  47 38 12 
coordinación@ctrl.cinvestav.mx 
 


